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				5494

				RESOLUCIÓN de 16 de noviembre de 2020, del Rector de la Universidad de Deusto, por la que se publica el plan de estudios del Grado en Ingeniería Robótica.

				Obtenida la verificación del plan de estudios por el Consejo de Universidades, previo informe positivo de Unibasq-Agencia de Calidad del Sistema Universitario Vasco, y declarado el carácter oficial del título por Acuerdo del Consejo de Ministros de 7 de julio de 2020 (publicado, por Resolución del Secretario de Estado de Universidades de 29 de julio de 2020, en el BOE de 18 de agosto de 2020), este Rectorado ha resuelto publicar el plan de estudios conducente a la obtención del título oficial del Grado en Ingeniería Robótica.

				El plan de estudios a que se refiere la presente Resolución quedará estructurado conforme figura en el anexo de la misma.

				En Bilbao, a 16 de noviembre de 2020.

				El Rector,

				JOSÉ MARÍA GUIBERT UCÍN.

				

			

			
				
					[image: AC176183001.PDF]
				

			

			
				
					[image: AC176183001.PDF]
				

			

			
				
BOLETÍN OFICIAL DEL PAÍS VASCO
www.euskadi.eus

			

		

	OEBPS/images/AC176183001_fmt1.png
ESTRUCTURA TEMPORAL POR MATERIAS DEL PLAN DE ESTUDIOS GRADO EN

INGENIERIA ROBOTICA
= s oo | S
s -
e -
o [rie -
Erpres Bl s
v -
o o e
s e
Seiidnysecina ® |
20 [Conttindety asematzssin i
i -
Fomasin sz e e nparana o e
ity s -
1o [ E
P -
O o
O )
e ® .
|t sty oz o e
“ Formacién éica o8 0
o -
Py e L






OEBPS/images/128097.png
BOPV

DOC. N’ XXXXX
22-12-2020





OEBPS/images/AC176183001_fmt.png
ANEXO

Universidad Pln = estudonccndens | g e coneimisto
Universidad o Dotsto rado o ngeriet Rotics  ingenieria yArecura

RD 136372007, Ao I aparad 5.1, Estrtur dolasensenanzas.

DISTRIBUCION GENERAL DEL PLAN DE ESTUDIOS EN CREDITOS ECTS, POR TIPO DE
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() Esta materia esta compuasta por varias asignaturas entr las que ol lumno pocka opiar
segun sus Inquiotudos, ntaresos y caractaristicas personalos, deblendo obligatoriamente
cursar una de ollas (6 crédtos ECTS)

(+) El estudianta tendra qua optar por dos de las tres matarias da 30 créditos ECTS
propuestas.





