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OTRAS DISPOSICIONES

MONDRAGON UNIBERTSITATEA

RESOLUCION de 30 de septiembre de 2024, del Rector de Mondragon Unibertsitatea, por la que
se publica la modificacion del plan de estudios del Master Universitario en Robdtica y Sistemas
de Control.

De conformidad con lo que dispone el articulo 28 del Real Decreto 1393/2007, de 29 de octubre,
modificado por el Real Decreto 861/2010, de 2 de julio, por el que se establece el procedimiento
para la modificacion de planes de estudio ya verificados, y tras haber obtenido el informe Favora-
ble de la Agencia Nacional de Evaluacién de la Calidad y Acreditacion, este Rectorado ha resuelto
publicar la modificacion del plan de estudios del Master Universitario en Robodtica y Sistemas de
Control por Mondragon Unibertsitatea, publicado por Resolucion de 22 de abril de 2021 (BOE de
6 de mayo de 2021) y que quedara estructurado segun consta en el anexo de esta resolucion.

En Mondragoén, a 30 de septiembre de 2024.

El Rector,
VICENTE ATXA URIBE.
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PLAN DE ESTUDIOS

ANEXO

Master Universitario en Robotica y Sistemas de Control (plan 2023)

Cdédigo RUCT del titulo: 4316926

Nivel MECES: 3

Caracteristicas generales de los estudios:
-Titulo sin atribuciones profesionales.

-Rama de adscripcion: Ingenieria y Arquitectura.

N.2 de ECTS 90
Duracion 1,5 afios

Distribucidn de los créditos:

Obligatorias 30 ECTS
Optativas 45 ECTS
Trabajo Fin de Master 15 ECTS

PLAN DE ESTUDIOS
1.er CURSO
ler. Semestre:

ASIGNATURA
Vision artificial
Analitica de datos
Robodtica: Mecénica, Modelado y Simulacion
Programacion de Robots
Control lineal y no lineal

TIPO  ECTS

oB
OB
OB
OB
oB

Anélisis de Sistemas digitales de control sostenibles (*) opP

Sensores y Captacion
Direccidn de la innovacion (*)

Practicas en Alternancia | (*)

oB

oP

oP
Total

5

w oo w w vt oo U w

30

Nota: los alumnos deberdn elegir 6 ECTS de entre las asignaturas marcadas con (*)

2.2 Semestre:

ASIGNATURA TIPO ECTS ESPECIALIDAD
Accionamientos Electromecdanicos OB 3 Comdun
Normativas de Ciberseguridad (*) opP 3 Comun

Practicas en Alternancia Il (*) opP 3 Comun

Robética movil opP 3 Sistemas Auténomos

Percepcion opP 6 Sistemas Auténomos
Aprendizaje Profundo OoP 6 Sistemas Auténomos
Sistemas de Control Robdticos opP 3 Sistemas Auténomos
Tratamiento de Sefiales opP 6 Sistemas Autonomos
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Comunicaciones Industriales oP 3 Automatizacion
Interfaces Persona/M4dquina y Supervision, Control y

Adquisicién de Datos op 3 Automatizacion

Programacién Avanzada de Autématas opP 6 Automatizacion

Control de Ejes Sincronizados (0] 3 6 Automatizacion

Seguridad en Maquinas opP 3 Automatizacion

Accionamientos Hidrdulicos opP 3 Automatizacion
Total 60

Nota: los alumnos deberdn elegir 1 de las 2 especialidades

y ademds 1 asignatura de entre las 2 optativas marcadas con (*) para completar 30 ECTS

22 CURSO
32 Semestre:
ASIGNATURA TIPO ECTS
Itinerario:
Especializacion | Practicas en empresa opP 15
académica
, . . . . . OP
Itinerario: Métodos cuantlt,atlvos para la |nvest|ga?|on 3
Iniciacién en | PAutas metodoldgicas para la elaboracion de una tesis doctoral opP 3
tareas de Produccién de textos cientificos oP 3
investigacion Gestion de Proyectos de investigacion oP 3
Modelizacién y simulacién opP 3
Comunes Trabajo Fin de Master TFM 15
Total 30

Nota: este médulo contiene 6 asignaturas optativas posibles que suman 30 ECTS,

con las que el alumno debe completar los 15 ECTS optativos del semestre, eligiendo entre uno u otro itinerario.

OB.-OBLIGATORIA
OP.-OPTATIVA
TFM.-TRABAJO FIN DE MASTER
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