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			RESOLUCIÓN de 30 de septiembre de 2024, del Rector de Mondragon Unibertsitatea, por la que se publica la modificación del plan de estudios del Máster Universitario en Robótica y Sistemas de Control.

			De conformidad con lo que dispone el artículo 28 del Real Decreto 1393/2007, de 29 de octubre, modificado por el Real Decreto 861/2010, de 2 de julio, por el que se establece el procedimiento para la modificación de planes de estudio ya verificados, y tras haber obtenido el informe Favorable de la Agencia Nacional de Evaluación de la Calidad y Acreditación, este Rectorado ha resuelto publicar la modificación del plan de estudios del Máster Universitario en Robótica y Sistemas de Control por Mondragon Unibertsitatea, publicado por Resolución de 22 de abril de 2021 (BOE de 6 de mayo de 2021) y que quedará estructurado según consta en el anexo de esta resolución.

			En Mondragón, a 30 de septiembre de 2024.

			El Rector,

			VICENTE ATXA URIBE.
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ANEXO

PLAN DE ESTUDIOS.

Mister Universitario en Robstica y Sistemas de Control (plan 2023)
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